VEB Kombinat
Automatisierungs-

Stromrichtergerat TDR 100
fir elektrische Stellantriebe

Der TDR 100 ist ein Stromrichtergerst
tur Realisierung von Antriebsproblemen
im Nennleistungsbereich bis 6 kW an
Industrierobotern, Werkzeugmaschinen,
Textilmaschinen u. a

Ihre technische Losung ouf diesem Gebiet
ist mit dem Stromrichtergerdt TDR 100
sowohl in Logeregelkreisen von nume.
rischen Steuerungssystemen aols auch
drehzahlgeregelt in Verbindung mit PC

TDR 100 — Vorderansicht mit geschlossenem Abdeckblech

Steuerungen oder durch Nutzung der
internen Sollwert-Spannung zu verwirk
lichen.

Der TDR 100 gestattet
die Nennausgangsspannung angepafite
Gleichstrommotoren  mit
magnetischer oder elektromagnetischer
Erregung im direkten NetzanschluB zu
betreiben

Es kénnen jedoch auch andere von der

beliebige an

permanent-

Nennousgangsspannung  abweichende
Gleichstrommotoren eingesetzt werden
Fur diese Variante ist lediglich ein ent
sprechender Vorschalttrafo twischen Netz

und TDR 100 edorderlich
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Eigenschaften und Vorteile

Das Stromrichtergerét TDR 100

ist ein Umkehrstromrichter in 2pulsiger
kreisstromfreler Schaltung fir
direkten NetzanschluB. Damit entféllt
gegeniber kreisstromithrender
Geréte der Netztransformator und
die Kreisstromdrosseln.

TDR 100 mit heruntergeklappter Abdeckplatte




Kompokte: Gertgteaufbou und
integrierte Schaltungselemente
sichern kleinste Abmessungen.
Netzsynchronisation nach PLL-Prinzip,
Netriiberwachung und hierarchisch
ablaufende Regler- und Impuls-
freigobeschaltung gorantiert hohe
Storsicherheit.

sperielle Kommandoschaltung sichert
durch Pulsbetrieb bel kleinen
Stromsollwerten einen grofien Stell-
bereich.

projektierbarer Filler kompensiert
Resonanzstellen der mechanischen
Obertragungskette des Antriebes,

integrierter Feldgleichrichter ermog-
licht den Betrieb elektromognetisch
erregter Gleichstrommotoren.

einstelibare Strombegrenzung
schiitzt den Motor vor Uberlastung
beim Beschleunigen und Bremsen,

eine TDR 100-Zusatzelektronik
realisient rusttzlich

2stufige drehzahlabhéngige
Maoximalstrombegrenzung zur Aus-
lastung des maglichen Motorstromes.
stationdre Strombegrenzung
unterhalb des Maximalstromes tum
Schutz der mechanischen Uber-
tragungskette vor Uberlastung.
Oberwochung des Drehzahlreglers
bei Havarie,

Stillsetzlogik zum Abbremsen im
geregelten Betrieb bei Betétigung
von SRS, Nach Stillsetzung (n 0)
offnet der Relaiskontokt RB",
Uberwachung des Tachoanschlusses.
Hochlaufgeber tir den Drehzahi-
sollwert in einstellborer Integrotions-
zeit,

Ausgobe eines Signols ,Betriebs-
bereitschaft* (BB) durch potential-
freien Kontakt.

Durch leicht zugéingiges Steuerungs-
und Regelungsteil, Anzeige des
Betriebszustondes (Uber LED und
Diognosestecker, ist besondere
Servicefreundlichkeit gegeben.
Abdeckplotte vor dem Gerat erhoht
Tronsportsicherheit. Auf der Rickseite
der Abdeckplotte befindet sich ein
Ubersichtsschaltbild fir Inbetrieb-
nohme und Service.
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Gleichrichter, antiparallel
Gleichrichter fur Felderregung
Synchronisation

Stevergerdt

Stromregler (Pl)
Drehzahiregler (PID)
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Technische Daten
NetzanschluBspannung

Netzfrequenz

Nennausgangsspannung

Nennousgangsstrom

Nennousgangsstromreduzierung
Uber 45°C

Feldausgangsgleichspannung
und -strom

Versorgungsspannung fiir externe
Baugruppen und -Soilwertbildung

Drehzohlsollwertspannung
Drehzahlsollwert-Eingangswiderstand
Drehzahl-Istwertspannung

wuldssige Betriebstemperotur

— Lagertemperatur

— Transporttemperatur

Schutzgrad

Kihlung

Schutzklasse

Funkentstdrung

zulassige relative Luftfeuchte

Difterenzverstorker

7
8 Anlouf- und Uberwachungs-

einnchtung

9 Zusotzelektronik TDR 100

10 Drehzahisollwert von PC oder CNC

11 Netz
12 Feld

220 V/380 V WS, je nach Motortyp,

+‘° o’lt —15 o/o
50 und 60 Hz, +27,
160 V270 V,

Je nach Netzanschluispannung

25A

19%/C

190 V/330 V; 1.8 A,

je noch NetzanschlufB
13,5 V mit je 80 mA
+2,5 mV bis 10V
= 2 kOhm

6 bis 90 V anpafibar
+5 bis +-55°C

—10 bis +55°C

—25 bis 4+70°C

IP 00
LuftselbstkGhlung
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= F2 nach Empfehlung

90 U, bei 30°C




Stromgléttungsdrossel
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Bestellongaben D D
Stromrichtergerdt  TDR 190
Benennung ]
Typ
Zusatzelektronik nein = 0
ja =1

Stromglattungsdrossel nein = 0
ja 1
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Stellantrieb 100
mit VEM-Gleichstrommotoren

Daos Stromrichtergeréit TDR 100 kann mit
VEM-Gleichstromstellmotoren im  ent-
sprechenden Leistungsbereich zu einem
Stellantrieb 100  zusammengeschaltet
werden. Damit stehen lhnen folgende
Antriebsparameter zur Verfligung:

VEM-Motortyp RSM WSM 2
10 85.08 112,15
Nenndauerdrehmoment Mg, (Nm) 1.3 3.5 6 125
Netzanschluf U~ (V) 220 220 220 220 (380)
Stromformfaktor fi <12
mit Stromglattungsdrossel Ay
Nenndrehzahl np {(min~") 2000 1200 500
Maximaldrehzahl Nmayx (Min~7) 3000 2000
Drehzahistellbereizh “max = 4000
Nmin

Anlaufdouer bis n, tan, (ms) 120 180 300 800 200 110

bis Nmox tanmaox {(Ms) 180 270 450 1200 500 450
mit Lasttrégheitsmoment J; (kgem?) 6 20 40 220 60 175
erreichbare Kreisverstarkung ke (571 > 16
in Lagerregelung

WSM. und RSM.Gleichstrommotorenreihe
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Y31 4
BaugraBe b 20 d 20 d22 d 35 I L 387 d1 d25
(mm) ké |6
WSM 2--85.08 165 165 1 156 50 490 24 130
WSM 2-112.15 200 215 14 191 60 593 28 180
RSM 10 120 100 M6 118 42 175 14 80
RSM 60 170 130 M8 168 65 225 19 110

*) L 38 - Lange mit Tacho und Anbauméglichkeit IGR

Bestellangoben Stellantrieb 100 D Q Q D D D
Benennung ]
TDR 100
TOR 100 Zusotzelektronik nein =0
jo =1
Stromgléttungsdrossel nein =0
ja_ 21
VEM.Gleichstromstellmotor nein 2 0 WSM 2112152 4
RSM 10 =1 WSM 2.8508 = 3
_RSMé0 2
Komplettierungsvariante nach TGL 39420 fur RSM
der VEM-Gleichstromstellmotoren nach TGL 34020 {ir WSM

Abweichungen technischer Parameter,

die durch den technischen Fortschritt .
bedingt sind, behélt sich der Hersteller

vor,




VEB NUMERIK

"KARL MARX"

KARL-MARX-STADT
Betrieb des VEB Kombinat

EXPORT-IMPORT Automatisierungsanlagenbau

DDR - 9084 Karl-Marx-Stadt
VOLKSEIGENER AUSSENHANDE LSBETRIES DER

DEUTSCHEN DEMOKRATISCHEN REPUBLIK Bornaer StraRe 205
DDR- 1026 BERLIN-ALEXANDERPLATZ lefon: 474
HAUS DER ELEKTROINDUSTRIE Telefon: 47 (0)

Telex: 07151
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