VEB Kombinat
Automatisierungs-

anlagenbau

Stromrichtergerat TDR 100
fur elektrische Stellantriebe

Der TDR 100 ist ein Stromrichtergerit
wur Realisierung von Antriebsproblemen
im Nennleistungsbereich bis 6 kW an
Industrierobotern, Werkzeugmaschinen,
Textilmaschinen u. o

thre technische Losung ouf diesem Geo
biet ist mit dem Stromrichtergerat
TDR 100 sowohl in Lageregelkreisen
von numerischen Steverungssystemen ols
ouch drehzahlgeregelt in Verbindung
mit PC-Steuerungen oder durch Nutzung
der intemen Sollwert-Spannung zu ver
wirklichen

Der TDR 100 gestattet beliebige an die
Nennousgongsspannung angepabte
Gleichstrommaotoren mit permanentmag-
netischer oder elektromognetischer Er
regung im direkten NetzanschluB tu be
trelben

Es konnen jedoch ouch andere von der
Nennousgangssponnung  abweichende
Gleichstrommotoren eingesetzt werden
Fur diese Variante ist lediglich ein ent.
sprechender Vorscholttrafo rwischen Netz
und TOR 100 erforderlich

Eigenschaften und Vorteile

~ Das Stromrichtergerat TDR 100 jst ein
Umkehrstromrichter in 2pulsiger kreis
stromfreier Schaltung fir direkten
NetzonschluB. Domit entfallt gegen-
uber kreisstromiGhrender Gerate der
Netrtransformotor und  die  Krels-
stromdrosseln

~ Kompakter Gertteaulbau und inte-

Scholtungselemente  sichern
kleinste Abmessungen.

— Netzsynchronisation noch PLL-Prin.
tip, Netziberwachung und hierar-
chisch abloufende Regler- und Im.

gnerte

pulsfreigabeschallung garantiert hohe
Stérsicherheit.

spezielle Kommandoschaltung sichert
durch Pulsbetrieb bei kleinen Strom
sollwerten einen groBen Stellbereich.
projektierbarer  Filter kompensiert
Resonanstellen der mechanischen
Ubertragungskette des Antriebes
integrierter Feldgleichrichter ermég-
licht den Betrieb elektromagnetisch
erregter Gleichstrommotoren

einstellbare Strombegrenzung schitat
den Motor vor Uberlastung beim Be
schleunigen und Bremsen

eine TDR 100-Zusotzelektronik reali-
siert zusatzlich

2stufige drehzahlabhéngige Maxi-
malstrombegrenzung rur Auslostung
des moglichen Motorstromes
slationdre  Strombegrenzung unter-
halb des Maximalstromes rum Schutz
der mechanischen Ubertragungskette
var Uberlastung
Oberwachung des
bel Havarie,

Drehzahlreglers

TDR 100 —
Vorderansicht mit
geschlossenem
Abdeckblech




. I
Technische Daten 2
3
NetzanschluBspannung 220 V/380 V WS, je nach Motortyp, 4
+ 10 %, — 15%, 5
6
Netzfrequenz 50 und 60 Hz, + 2, ;
8

Nennausgangsspannung 160 V/270 V, je nach
NetzanschluBsponnung 9
10
Nennausgangsstrom 25 A n
12

Nenna sstromreduzi
ennausgangsstromreduzierung 1 07fC

Uber 45 °C

Feldousgangsgleichspannung und
~strom

190 V/330 V; 1.8 A, je nach
Netzanschluf

Versorgungsspannung lir externe
Bougruppen und -Sollwertbildung

+ 13,5V mit je 80 mA

Drehzahlsollwertsponnung

4 25 mVbis 4 10V

Drehzahisollwent-Eingangswiderstand

= 2k Ohm

Drehzohl-!stwertspannung

6 bis 90 V anpafBibor

rulassige Betriebstemperatur <+ 5 bis + 55°C

— Logertemperatur — 10 bis + 55°C

— Tronsporttemperotur — 25 bis +— 70°C
Schutzgrad IPOO
Kuhlung Luftselbstkihlung
Schutzklosse |
Funkentstérung = F2 nach Empfehlung

wildssige relotive Luftfeuchte

90 %, bei 30°C

Stillsetzlogik zum Abbremsen im ge-
regelten Betrieb bei Betdtigung von
SRS. Nach Stillsetzung (n 0) ofnet
der Relaiskontokt ,RB".

Uberwachung des Tochoanschlusses.

Hochlaufgeber fir den Drehzahlsoll-
wert in einstellbarer Integrationszeit.

Ausgobe eines Signals ,Betriebsbe-
reitschaft® (BB) durch potentialireien
Kontokt.

Durch leicht zugangiges Steuerungs-
und Regelungsteil, Anzeige des Be-
triebszustandes Gber LED und Diag-
nosesteckor, ist besonders Service-
freundlichkeit gegeben.

Abdeckplotte vor dem Gerat erhéht
Transportsicherheit. Auf der Rickseite
der Abdeckplatte befindet sich ein
Ubersichtsschaltbild  fur  Inbetrieb-
nahme und Service.

Blockschaltbild

2 Gleichrichter, antiparallel
Gleichrichter fir Felderregung
Synchronisation

Stevergerat

Stromregler (P1)
Drehzahlregler (PID)
Diferenzverstarker

Anlouf- und Uberwachungs-
einrichtung

Zusatzelektronik TDR 100
Drehzahlsollwert von PC oder CNC
Netz

Feld
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Bestellangaben

Benennung

Typ

Zusatrelektronik

Stromglattungsdrossel

Stromrichtergerat

TDR 100

] = e

nein 0
jo |
nein 0
jo 1

TDR 100 mit heruntergeklappter
Abdeckplatte

Stellantrieb 100 mit
VEM-Gleichstrommotoren

Das Stromrichtergerat TDR 100 kann mit
VEM.Gleichstromstellmotoren  im
sprechenden Leistungsbereich v einem
Stellantrieb 100
werden. Damit stehen lhnen folgende
Antriebsparometer zur Verfiigung

ent-

rusommengeschaltet

VEM — Motortyp RSM WSM 2
10 85.08 112,15

Nenndouerdrehmomeant Man (Nm) 1.3 6 12,5
NetzonschiuB U~ (V) 220 220 220 220 (380)
Stromformfiaktor mit <

fi 1.2
Stromglattungsdrossel
Nenndrehzahl ng (min 1) 2000 1200 500
Maximaldrehzahl Hmax (Min %) 3000 2000
Drehzohlstellbereich —— 4000

Nenin
Anlauldouer bis n;, tany (ms) 120 180 300 800 200 10

bis Nuax tanmax (ms) 180 270 450 1200 500 450

mit Losttragheitsmoment 11 (kgem? ) 6 20 40 220 60 175
erreichbore Kreisverstarkung ky (1) 16

in Lagerregelung




WSM- und RSM.Gleichstrommotoren-
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BougréBe b 20 d20 d 22 d 35 I L 38%) dl d25
mm mm mm mm mm mm ké |6

mm mm

WSM 2-85.08 165 165 1 156 50 490 24 130

WSM 2-112.15 200 215 14 191 60 593 28 180

RSM 10 120 100 Mé 118 a2 175 14 80

RSM 60 170 130 M8 168 65 225 19 110

) L38 — Lange mit Tacho und Anbauméglichkeit IGR




VEB NUMERIK

"KARL MARX"
KARL-MARX-STADT
Betrieb des VEB Kombinat
Automatisierungsanlagenbau
DDR - 9084 Karl-Marx-Stadt
Bornaer StralRe 205

Telefon: 474 (0)

Telex: 07151

Bestellangaben

Stellantrieb 100 E] D S D D D
Benennung I T T

B
DR 100 nein 0
TDR 100 Zusatzelektronik ja 1
Stromgléttungsdrossel nein 0
ja '

VEM-Gleichstrom- nein 0 WSM 2-112.15 K
stellmotor RSM 10 1 WSM 2. 8508 3

RSM 60 2
Komplettierungs- nach TGL 39420 fur RSM
variante der VEM. noch TGL 34020 fir WSM
Gleichstromstellmotoren

Abweichungen technischer Porameter,
die durch den technischen Fortschritt
bedingt sind, behalt sich der Hersteller
vor

DEWAG LEWPZIG 11/29/6 Ks AG 27 331 82 12% 3000



